更新日期: 2018-03-12
固件版本:    
	MEGA-V8II :
	主机:Harwar Master  0227
从机:Harwar Slave  0112

	MEGA-V8II RTK:
	

	MEGA-V8II RTK pro:
	


PS:升级固件需要使用Harwar升级软件，详细操作请参考升级说明。
地面站软件版本:
	MEGA-V8II :
	ReleasePacketV1.1598

	MEGA-V8II RTK:
	

	MEGA-V8II RTK pro:
	


PS：升级地面站软件版本方法1.通过Harwar GCS软件在线下载升级；方法2.通过哈瓦官方网站下载安装包（www.harwar.com）
注意:    
MEGA-V8II: 标准版本 (测绘机)
MEGA-V8II RTK: 具备机载端RTK天线（警用机）
MEGA-V8II RTK pro:具备机载端RTK天线和地面端基站（测绘机）
---------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
优化及功能:
· 增加当遥控器失联时，在Harwar GCS软件左下角提示并弹窗；
· 优化了Harwar GCS软件中的(一键返航)功能，只有当遥控器失联时才能使用；
· 增加遥控器失联时，Harwar GCS软件中弹窗是否需要（紧急悬停）功能；
（“紧急悬停”功能只有当遥控器失联时才会弹窗使用，此功能是防止遥控器无效，地面站执行返航，而返航过程中有遮挡的情况，可以使飞行器保持悬停状态，等待遥控器信号再次连接或设置新的返航点。注意:Harwar GCS软件中的功能必须是地面站与飞行器连接的正常情况下才能使用）
· 增加在参数调配中参数设置反航高度值输入；
自动返航逻辑：
                        a:失控时飞行高度＞（反航点高度+用户输入值）时，反航高度=失控时高度
                         失控时飞行高度≤（反航点高度+用户输入值）时，反航高度=反航点高度+用户输入值
                        b:当飞行器距离HOME点小于25米时，按照当前高度返航，不会爬升高度
                        c:当飞行器距离HOME点大于25米时，高度小于25米，未设置返航高度，飞行器则上升至25米再返航
· 增加在Harwar GCS软件中飞行数据界面显示航向角和磁航向数据，正常状态偏差不能大于13°，偏差大于30°软件上方会提示磁异常错误。（判断当前指南针是否正常的重要参考反馈值）；
· 优化高程数据逻辑在原来基础上增加多40米为正常绿色；
· 优化上传航线前没有高程数据校准航线时会一直提示告警信息，直到下次有校准才会取消；
· 优化了电压采集偏差问题；
· 增加航测规划带状功能，并带有区域切割和航程设置架次分配功能；
· 吊舱增加激光雷达功能，可以自动设置飞机速度、高度，激光雷达参数自动配置点密度参数；
· 增加气体检测功能
· 增加KML文件导入功能，并支持区域KML文件导出功能；
· 增加语音播报功能，可主动设置需要播报内容和语种
· 优化航测区域航线外扩功能
· 优化航测拍照图标信息偶然不显示问题
------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
注意事项：
· 升级时注意主机（USB1）升级固件HawaMaster；从机（USB2）升级固件HawaSlave；
· 安装Harwar GCS软件时，注意将高程数据同时安装至软件根目录下。
· RTK版本若飞行过程中出现丢失固定解现象，应当立即停止飞行降落检查；
· 飞行过程中务必不要移动RTK基站天线；
· 不建议在复杂环境或大风天飞行;
· 升级前务必仔细阅读了解清楚更新说明，若有疑问请及时联系Harwar技术支持。
· 升级软件及固件请前往Harwar官方网站下载。
· http://www.harwar.com/cn/download.html
· 请经销商务必协助终端用户及时完成固件升级
